
Plastyczność

(opis ciągły)



Wstawka:   Koło Mohra

Mamy tensor naprężenia: 

Wykonajmy obrót tego układu o kąt  wokół osi x3 :



I oczywiście:





12 (max)=   (22 - 11) /2
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Odkształcenie plastyczne materiałów
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Kryterium Treski

Płaski stan naprężeń

Pełny stan naprężeń
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Kryterium Von Mises’a

Płaski stan naprężeń
Pełny stan naprężeń





Porównanie:



Pojęcie naprężeń efektywnych
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W układzie osi głównych:

Zaś w dowolnym układzie odniesienia:

( ) ( ) ( )   
2

1

2

zx

2

yz

2

xy

2

xxzz

2

zzyy

2

yyxx
3

2

1








+++−+−+−=

Naprężenie efektywne (     )  jest  niezmiennikiem.
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Relacje naprężenie - odkształcenie

albo:
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Biorąc pod uwagę:

Równ.(*)

(zerowa dylatacja)

otrzymujemy:
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Wróćmy do układu układu osi głównych:

Wykorzystajmy tożsamość:
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Wprowadźmy:
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Do Równ. *

Równania LEVY-MISES’a – 

(w układzie osi głównych)
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Jeśli w dowolnym układzie, to:

Równania LEVY-MISES’a 
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Po  scałkowaniu:

Równania HENCKY’ego
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Próbka nr. 3 Tension/torsion ratio=2/1
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Próbka nr. 1 Tension isochronous

Próbka nr. 5 Tension/ e=0.00911 then
constant 

Torsion-torsion to e=0.02199 then 
constant 

Torsion-torsion to e=0.03195 Nos 1 to 8 
shear stress only

Próbka nr. 2 Tension isochronous

Próbka nr. 6 Tension/torsion ratio=2/1

Tension / torsion ratio
No.9      0.667         No.14    2.935
No.10    1.332         No.15    2.200
No.11    2.000         No.16    1.760
No.12    2.333         No.17    1.572
No.13    2.670
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